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INTRODUCCION

El AIS es un sistema de identificacion para buques que les permite
transmitir su identidad, posicion, rumbo, velocidad y otros datos a
buques que navegan cerca y a las autoridades competentes de la zona.
Todo ello, mediante un canal de radio VHF comun.

Los datos que se transmiten de manera automatica son estaticos, tales como
numero IMO, nombre, eslora y manga, tipo de buque; dinamicos,
concernientes a posicion del buque, rumbo sobre fondo, velocidad sobre
fondo, estado de navegacion; de travesia, donde figura el calado del
buque, tipo de carga peligrosa; destino y hora estimada de llegada,

ETC, y de seguridad, segun las necesidades.

El AIS tiene tres modos de funcionamiento: de buque a buque, para evitar
colisiones; de buque a autoridades competentes en la zona, para que
éstas puedan disponer de informacion sobre el buque y su carga y de
buque a centro de control, integrado con un sistema de gestion de
trafico.
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CARACTERISTICAS PRINCIPALES

SEGURIDAD EN LA NAVEGACION MEDIANTE INTERCAMBIO
DE INFORMACION ENTRE BARCOS Y COSTA

DATOS ESTATICOS:
MMSI ( IDENTIDAD DEL SERVICIO MOVIL MARITIMO)
NUMERO IMO
NOMBRE Y DISTINTIVO DE LLAMADA
ESLORA Y MANGA
TIPO DE BARCO

SITUACION EN EL BARCO DE LA ANTENA DE POSICIONAMIENTO

DATOS DINAMICOS:
POSICION DEL BARCO
UTcC
RUMBO RESPECTO A TIERRA COG
VELOCIDAD RESPECTO A TIERRA SOG
RUMBO DE PROA
ESTATUS DE NAVEGACION
RELACION DE VIRAJE
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PANORAMICA DEL SISTEMA
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VENTAJAS E INCONVENIENTES

VENTAJAS:
INFORMACION CASI EN TIEMPO REAL

CAPAZ DE LA PRESENTACION INSTANTANEA DE LAS
ALTERACIONES DE RUMBO DE LOS BLANCOS

NO SUJETO A LA CONFUSION DE BLANCOS EN LA
PERTURBACION DE MAR

NO SUJETO A LA PERDIDA DE BLANCOS DEBIDO A
MANIOBRAS RAPIDAS

CAPAZ DE DETECTAR BARCOS, SOMETIDOS A COBERTURA
VHF, DETRAS DE OBSTACULOS

INCONVENIENTES:

NO TODOS LOS BARCOS UTILIZAN EL SISTEMA AIS

LOS BARCOS PUEDEN LLEVAR LOS APARATOS
DESCONECTADOS

LOS APARATOS PUEDEN CONTENER INFORMACION
ERRONEA
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CONFIGURACION DEL SISTEMA

CONFIGURACIO CONFIGLJ’RACION DEL AIS FA-150

Cualguiora do las dos

P"”{ﬂ'ﬂ’m Heading device :m“ o — | -
VHF Antenna Gyrocompass | BECOM . ! [APE——
- e 2 | B
150M - W2VN | BEAOITS ; i GRENHF i
| Ty E: + i
GPS/VHF ) i LW‘ ] | GV 00 .
Combined Antenna b - i | - | o
GVA-100 &l & I o i
x| Q | H i
sl = SC-60/120 i i :
| 9 | H '
Distribution Box [ | 8 i ! Unidad
DB-1 "po HE: | ! Distibuidor £ UNIDAD MONITOR
gl g i | iy L R A
8
8 GPS Mavigator
T GP-80/500M2
™
o
Transponder Unit © Radar
FA-100 i
3 LNIDAD
0 o TRANSFONDEDOR
2 . - G Fie 1501
8'.':“2*4'?5”“ €| Junction Box |, POSN, SOG, COG FR-15x5 MK3
CB-100 AIS Data Promantaddn aerma,
- Sanmar
AlS Data
s smsmees Eatomado alarma I
PRo24D  |PC FR-21x5 = |
l L
1157230 VAC 12-24 WDC 5
FAR-28x5 :
.............................. .
Optien DTN E200  2M4MCC
- 18, SO0 122400
NOTE: IMO requires the AlS operates on ship's mains and
alternative source. Check with your authorities on
alternative power as it can be an emergency FEA-2105
source or reserve source (batteries).




FUNCIONAMIENTO FURUNO FA-150

v L0
- -
. PRESENTAClON DE s
ARRANQUE DEL FURUNO F
150 - ,
- INDICA FECHAY HORADEL LS LN
ULTIMO APAGADO
aHUT COT
e ALG 200

DG 5

CFURUNOIZ ]

HDG:118° >RESENTACION PLOTER

$06: 1Z2. 7kt

(06:1 46, B¢ A EL ESTADO EN EL

CPA: 7. 170 pp— ENCUENTRA ELAIS
P et loinil] .~ <NOSREPRESENTALA

'SITUACION DE BLANCOS
BiE: B8R DETAIL:CENTI =55 o




(1) Pantalla LCD: Presanta datos diversas.

(Z) Teda Cursar Desplara &l eursar, selecsans las lems del mend
¥ apdanes, enlm los dalos alanumédncas_

(3) Tecta MENL: Abre al rand.

(4) Teda ENT: Terrnina la enrada par lecida; cambia la pantalla

(5) Teda DisP: Selecciana fa pantala de presntacidn, cera el meand

(&) Tesa DiM: Ajusta la iurminacdn del panel v el contmste del LCD.

(7)) Teca NAW STATUS: Presenta el mend estada de nav, que se ajusta para un visge.
(8) Teda PWR: Ercmnde y apaga la Birmantacdan.

Monitor BA-150




PRESENTACION

FURUNO FA-150

¥ QO |
l Hlanoo sslaccionado
{clnailo en negro)
v Blamnco {clroubs hueso) %_ﬂ\ E—II:EL:-IEL:F'E-! -:: Emaie:au:;ﬂ ﬁl
. s asdor e mamba Ir'rr {“ﬁ?\l S0 10kt -—— Veloodad Datos del blanon
ESTA PRESENTACION temenstetres IR | 22 LT Rurbostecho (~ wbacioaso
APARECE Blanco perdido %4/ TCPA: _1'12'5'5 - TCPA ]
AUTOMATICAMENTE AL acals de pressntadién—{= RNG: Bf, | DETAIL:.[ErTTj_ ;me s
ENCENDER EL EQUIPO ——
{El blanco cuyos CPA and TCP.ﬁ.gm ma%
bajos que los ajusiss de alarma CPA y TCRA)
SOLO APARECERA T EE

BARCOS QUE ES

— Selected target
{circle filled in black)

EQUIPADOS CON AIS

[FURLINGD] =— Target name
Target (hollow circle) HDGE: 1117 -— Heading

LOS BLANCOS Own ship 50G 10Kt =1 — Spesd Dsta for target
SELECCIONADOS o CPA: 8107 f— CPA selested

ost tanget TCPA: 1250 e TCRA,
APARECERAN COM . IMTRD: 1 —— Mumber of dangerous
CIRCULO NEGRO Display range —= RNG: &r ﬁ"-. DETAIL[ENT] | targets

I

Dangerows target
[Target whose CPA and TCPA are lower
than CPA& and TCRPA alarm settings.}




PARTES DEL FURUNO FA-150

PANEL DE PUERTOS VISTA FRONTAL
1 Conjunta PWX

EXT ALM: Connect ship's alarm system.
DISP: Connect the monkor unit.

Placa MPB

B | (erron

MOT2 | deatap)
{dalras) -

R —— u
‘Y i " ’ .“ Conjunk RX1

' 5

[ &)

Conjunto ,
A9 A

PA = S s e e
——— conjunto RX2

Conjunto DSC

Internal ports of the Transponder

GN-TONSA TN
.

PANEL FRONTA! : \L SU

Floca

LKY2
MUP00ZE

Conjurto

Pand Frontd [
Pt




ENVIO DE MENSAJES

Se pueden enviar y recibir mensajes, via enlace de VHF, a un destinatario
especifico(MMSI) o a todos los barcos del area Los mensajes puedes ser de
rutina o relativos a la seguridad @eda J‘navegacmn. Estos ultimos son solamente
otro medio de difundir informaci seguridad y no sustituyen a los requisitos
GMDSS.Cuando se recibe un mensaje, se produce un aviso sonoro y aparece la
indicacion “MESSAGE” El contenido del mensaje puede s&aasto en el registro

de mensajes recibidos. : :!tl-lt ks
1. Pulsar |a t2cla MENW para abrir 2 meng principal.
2 I@.@I.!ms!aErI EHI:Tl.' para selecionar MSG y puksar la = LB ! ' \
e ol .08 0 \_.
_— A w?
e ' e a0

o ..
3. Esla selecdlonado CREATE MEG; pulsarla
leda ENT. [CREATE MEG]

St-meni MEE

SEND MEG

4. Estd selecclonado SET M55 TYPE: pulsaria

[EET MG TYPE
leci ENT. e mokG cAST
[E ]SRN Cmmm
A5 TYFE - RICEAL

CHAMKEL ALTERNATE

Swh-meni CREATE M35

Sub-mend 3ET WEGE TYFE




MANTENIMIENTO DEL SISTEMA AIS

El mantenimiento regular es esencial para
conservar el buen funcionamiento del egunpo
Debe establecerse un programa de
mantenimiento mensual, que mclUyEﬂHﬁeno's,,

lo siguiente: ) T S
‘ ’-‘!: N AN S . \
Elemanto Comprobacion
T —— ':u:umpr:u_l:uar el aprete de los coneclores del transpondedor y
ded monitor
Cableado Zormprobar el buen estado de los cables.

Teminal oe tema |Comprobar 3 limpieza de los t=minales de tema.

Hil de tizra Comprobar 3 conexion de los hilos de tiera

—_




MANTENIMIENTO DEL SISTEMA AlS

Sustitucion de fusibles:

En el cable de alimentacion del monitor se int_orpq'raf un fusible de 32,
que protege al equipo contra sobretension, inversion de polaridad y fallo
interno. Si se funde este fusible conviene averlguar la causa antes de
sustituirlo ‘ \

: ) S .,- f'l"
El disyuntor (bc “r‘ al)]LT ] i

yalr

s . ] =2
alguna anomalia en el ¢ ~ausa de la
desconexion an es de P . .




DATOS DEL BLANCO
™

. ] NUMI;’:RO DE
ﬁmﬁ 43_4 Eﬁsax. i - IDENTIFICACION
142 — )
LAT @ MTIEZTN +— | i IfA:.TI?‘UD
LON 10BIE | Lorgitad .. LONGIFUD
BIC 17ARb 2158 "l iy P M Dl @ T : WECTIVO
HOG ;37587 PAC H — Fumbo de pioa, Fradain de i Foddde (oAl L Bap) S0 AD RESPECTO AL
RB :252PM3S15" o Diafanciay demoradesds nuteliobarco FONDO
ROT : R 0.1%min o Rilacitn degi (L 2quiera, R Darichal X
_ T
[CETALS 5-4F 1
FALEE] [A]: 421059850
NAME :FURUNG
I‘;;l,.L. ::::*' :, ?EEEEEBT" 1 [DETAILSSHIF] 37
I:F:l. . :I: I:-! - MMSI[&] ;431000308  fa—No, MMSI
: : 1 -.-.-r"TI A 100m (+—Distancia desde proa a la posicidn de antena GPS
TCPA oD s =K. B - 11m —Distancia desde popa ala posicion de antena GPS
— - - S i s - Bm [*—Dislancia desde babor a la pasicidn de antena GPS
i - am [ Distancia desde estrbor a la posicidn de antena GPS
LENGTH: 129 m (+— Eslora dal barco




PERPARACION DEL VIAJE

[MAY STATUS]

UNDER WAY USING
ENGINE

MAV STATUS: 0
NE HETA_LIE DETAIL: R

L3

« AL INICIAR UN VIA
MENU, NAV STA

Y CALADO.

* |[ARRIVAL TIME]
S DATE :
B TIME-

| [DESTIMATICON]

M| COTE D'IVOIRE 4

SAN FRANCISCO
COTE D'IVOIRE

EnEy T"|"F'E-DE|'||!|||LII:|
INOT AVAILABLE

Dz ino ac ual

Lisia de dealinos

0o




UNIDAD ELECTRONICA DEL AIS

Antennas |( Transponder | W Interfaces
and Displays

== Sensor Input Channels
= RS422 IEC 61162 -1/2
L (4800/38400 Baud)

AlS - B | | | Long Range Port, RS422
Receiver : i IEC 61162 -2 (38400 Baud)

Primary Display Port, RS422

VHF antenna =
IEC 61162 -2 (38400 Baud)

Pilot Port, RS422
IEC 61162 -2 (38400 Baud)

VHF Antenna Module

Ethernet Module

Internal Position Sensor, RS422
IEC 61162 -1 (4800 Baud)

GPS antenna s————_p> GPS

Power < 24 VDC

a
%

i — L B = = T R~ — e TS a T P o T W ™ s




COMPATIBILIDAD DEL AIS
CON OTROS EQUIPOS

|

t B . MAPTECH.Rob - Chark Havigabor Pro

Fle Edt View [nsert Fomst  Toolks  Help
[Tvpe s piace to fing =] B3| @eck @ | [Menat portioss | 6, —————— & |[a7 @ Y |DUE| [[on chasts =]
@i na@l /et AR N ORE

-

: /
1:250,000 | _§ - A

NORTH UP £ : k; —. Sty . e T - e R
= k 5 .

AIS EN by 7 ) e poreer QN | | Goowal || Bost | ot |
CARTOGRAFIA | | - he.f B H M A (=
ELECTRONICA : e | / (.

|| frptees
| embd
| [Hedum =
¥ Display Line To Active Mark
. | ey wnd
. g Predictor Line
; N | ¥ Display Predctor ne
- | Predictes Time:

i | 30 mns 4]
L Pradter Colers

[ EEE x

RNG 0.57 NM S0G 0.0 kn COG 000°T TTG 00:00:00
BRG 331°T VMG 0.0 kn XTE 0 NM ETA never

Staberte, @M [Ty 54%24.142 DIE*18.4B3E (064°T 4.73 N from boat)

Depth in: METERS




AlS-RADAR ARPA

-t
EL AIS TAMBIEN[SE ‘ .
PUEDE CONECTAR CON o |
EL RADAR, LO QUE NOS
PRODUCE UNA
REPRESENTACION DE —
LOS BLANCOS AIS EN LA e
PANTALLA DEL RADAR. St s il

ESTA UNION SE Eleclt)ri)sr?ilt;asyUniJ Elec't)riosrﬂfsyUn'J L’; Sensor Input

VHF GPS
Antenna Antenna

REALIZA EN LA CAJA DE g| |3 Cramnes”
INTERCONEXIONES DE ' . Toedion —_— [inerwonneion—2 | ATiAS
RADAR sensor data Box b saf;:?:m_; B::am'g‘ <§:':§= DEBEG 3400
Interface Display T
Port
24VDC

*

Gyro: HDT, ROT
Speedlog: VBW
Position Sensor: GLL, VTG, DTM

All data are transferred with a
repetition rate of 1 Hz (IEC 61162-1)
except of DTM (0.1 Hz)

z_ue_006.eps

RADARPILOT ATLAS 1000 RADARPILOT ATLAS 1000




CONEXION AIS-ECDIS

-4

LA ADAPTACION DEL AIS
AL SISTEMA DE CARTAS
ELECTRONICAS ECDIS, SE o WHE IALA
REALIZA POR MEDIO DE
LA INTERCONEXION DE
ESTOS DOS ELEMENTOS,
LO QUE NOS
REPRESENTA LA
POSICION AIS EN EL
ORDENADOR DE LA
CARTA ELECTRON.

™%

Fositon welocity

T10r220% AC

PEU |

1107220 AT




AlS-RADAR ARPA-ECDIS

« B
oy
%‘:\W

- -

. | ATLAS | s |
i % VHF @Ps

ESTA CONEXION \ promna s

ES MAS —— Taneceiver
COMPLETA QUE WO el
LAS ANTERIORES | T e oy .
YA QUE SE Eletjt:gtnics sefs':,'f:m | Unﬁ = ann;:”
CONSIGUE UN. = o AU
REPRESENTACIO. | J H \ 5
TOTAL DEL f;< oe | EO o e I
TRAFICOENLA | - ’l — -
ZONA ATAS 09 MULTIPILOT ATLAS 910x %i&é,:ﬁ -

except for CHARTPILOT ATLAS 9300 Ethernet LAN Al data are transferred with a
with Electronics Unit GE3022 repetition rate of 1 Hz (IEC 61162-1)




ESQUEMA FUNCIONAL DEL AIS

T I T |
| !
VERSION FOR GABLE LENGH UAIS DEBEG 3400 WITH VERSION FOR CABLE LENGH
! MORE THAN 40 MORE THAN 40 !
3| il M. DISPLAY AND CONTROL UNT DEBEG 3401 e iriror A Ao S : i
e | H e : . d : !
2l ANTENNA DECK VHE_ ANTENNA H VHF_ANTENNA GPS_ ANTENNA : GPS_ANTENNA : |
5 i : cXL2-1 : cXL2-1 MICRO PULSE : MICRO PULSE : i
g i : ] NG 1330F8 : NG 1330 ! |
1 rasy lm/ Wil B LT
g I - N PLUG ADAPTER : TN - N PLUG ADPTER | i
g | Sirat 10 87 i e SUPPLIED BY SAN : |
2 i COAXIAL CABLE | ) |
2 I o HF2,312/7 30 i i i !
'''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' Ry X N TS T 7R VA A S [ A
(59935n/0m FRECONF GURED (53035n/10m PrECONFIcURED i
"""""""""""""""""""""""""" . T LFLEX GhBLE §
J\_ i : Jj E Dt rrse wonwor 5
. . S Vot 7 R (4 1 Wammmmaesio) r -
| L e N |
H ELEC. EQUIPMENT ROOM : 3 : : | CONSOLE AREA
i ' H 1| TG - N PLUS ADAPTER i |
i : ’/Tmss E i | SUPPLIED BY SAN ; i i !
: ING - PLZ59 ADAPTER H : H
H P UReriERTRY 4N TNC : g NG g TNCI g TNCG : .
= i 2 I R~ | :
: | :
| 17 15 ALSO POSSIBLE THAT THE UAIS TRANSPONDER et RN i !
| RECEIVES THE_SHIP'S SENSOR RUM SHIP S _INTERFACE. CONTROL UNIT |
i IN THIS WAY THERE IS ONLY ONE 1.x2x i -
1 THE OUTPUT INTERFACE MUST BE CONFIGURED AS FOLLOWS: } PREGONF IGURED
| IEC 61162-1 edition 2/2000 NM = DATA AND POVER CABLE |
| SET A REPETITION' INTERVAL OF 15 FOR THE FOLLOWING TELEGRAMS: SUPPLIED BY S < o |om \
I - VIG = \
j - HDT B S B b = = TERMINAL BOARD | t
- ROT 2 & P 3 g| B 2 YARD SUPPLY i
|- vBW
) S R LN USSP R SERNERS] RN ISR RN P SN RN O S L | O |
z
: ® € 9 ® 06 € 6)
% ; E: E = i
5 2 2 B| 2
2 = =9 = =1 =
g g a8 g = 5
E = i: i §‘é 2 ACCORDING T
_5 g5 5 = z AORCRSURPLY T0 RADIO EQUIPHENT
2 R ET_E' ;E EE EE = R'E‘gUIREIJ BY SOLAS CHAPTER IV
5 ALL CABLES NGCH-TYPE, EXCEPT -5 28 28 i k- -
5| 3| o3| | sfs e e
AND SPECIAL MARKED gz g2 B2 = Z[E~
= S5 T &3 ol28 2
g= gz g2 e= = = |
]g‘e’:_ 2112002 SAM STN ATLAS Marine Electronics| DEBEG 3400 CABLE DIAGRAM : : IS/
ICJ-heck-—ommer ELECTRONICS Member of the EurcMarine Group AIS TRANSPONDER Shest
rev.| "_.r‘e-\‘fiiinf i date_|name [norm | res. from: [subst. for. repl. by: AlS.DEBEG 3400 | 27 1 257 8 8 8 |P 7, total

= T O T = T B T 7 I R




ESQUEMA FUNCIONAL DEL AlS -RADAR ARPA

o

e

o
|

VERSION FOR CABLE LENGH UAIS DEBEG 3400 WITH VERSION FOR CABLE LENGH :
LR RADARP[LOT ATLAS 1000 and NACOS xx-4 R N '

ANTENNA DECK : VHE_ANTENNA VHE_ ANTENNA Q GPS_ANTENNA Q 6PS_ANTENNA
: CXL2-1 CXL2-1 WI1CRO PULSE WICRO PULSE ;
; NG 13308 NG 13308 H

i T

PL259 PLZSS _ NG - 259 ADAPTER
l *— ke E6237 20

NG
PL253 - N PLUG ADAPTER

TNC - N PLUG ADAPTER
SUPPLIED BY SAM

SUPPLIED BY SAM

CABLE KIT FOR 20m
COAXIAL CABLI
HF2,3LZ/7, JDZ

Benutzungsrecht nach VG 85034

N-PLUG

N-PLUG

(i590) 02Y(ST)C2Y2.7/7 .3AF
30m/40m PRECONF | GURED

02Y(ST)C2Y2.7/7 . 3AF
30m/40m PRECONF | GURED

@59)

(99

LCF 12-50, BOm max |

"""""""""""""""""""""" N-PLUS | [ F
P PL258 - N PLUG ADAPTER H i :
ELEC. EQUIPMENT ROOM P e ] s :
: H | TNC - N PLUB ADAPTER !
H PL259 E ' SUPPLIED BY SAM E
: ke E6%89 Q%FM TNG i @ TNC g TNG! g TNC
L2 - R4
UAIS DEBEG 3400
EI’.‘IﬁTRUNICS
1 SHIP'S INTERFACE RS 422 PORT:
THE QUTPUT INTERFACE MUST BE CONFIGURED AS FOLLOWS: 1
|EC 61162-1 edition_2/2000 NMEA 2.3 =
SEELC REPETITION INTERVAL OF 1s FOR THE FOLLOWING TELEGRAMS:
- V16 - - o
- HDT 8 8 8 &
= Ko 2 2 2 g =
- T e I B || | e Co B THaliie w owall § R in v Fheew i el B, N s sl e -
>
=
3
2 T T T T T
5 2 = 2 g I
g 2 2 g g g
] £ = |3 = g
2 5 o 8 * w
2 = = g
g g Zu g
8 25 e o =
e 3 2 8 =
2 EE§ ==z == 2 ACCORDING T0:
: il =| Z| & « FOC AT I Bl sy e
1 ':'u ALL CABLES MGCH-TYPE, EXCEPT g.a&; ":-.Eg 55 % 2 A 2
2 NiKHG == = = = |y e ELEGTRICAL/ELEGTRONIC NAYIGATION EQUIPHENT
3 Bﬁ"ééu?%iléﬁ'# O: S RNRETYCE §é§§ ééu% f:é_ = P REQUIRED BY SOLAS CHAPTER V., REG. 12
AND SPECIAL MARKED Qg;p e=. So Sz £
=] SE= o= 2l <
2ESH =5 == e

date [25.11.2002 SAM STN ATLAS Marine Electronics] DEBEG 3400 CA Z RUPLAN: AlS_3400/A1S/1
desig.|Sommer BLE DIAGRAM

eck|Sommer ELECTRONICS Member of the EuroMarine Group
rev. revision dote |nome |::rmk . res. from: subst.for. . repl. by: Als TRANSPONDER AlS DEBEG 3400 l 2 71 2 5 7 8 8 8 |P |szheet'°ml

t NN R771/Tell 54 __

3 e — e T e — ..--_“.‘1“7;:...' e e e R L ]




CABLEADO AIS ECDIS

VERSION FOR CABLE LENGH UAIS DEBEG 3400 WITH VERSION FOR CABLE LENGH

D
=
O

|
| |
MORE THAN 40 m MORE THAN 40 m
Jd 0 3| CHARTPILOT STAND-ALONE SYSTEMS B N e
A : 5 i : !
S ANTENNA DECK VHF_ANTENNA : VHE ANTENNA GPS_ANTENNA : GPS ANTENNA : !
£ i : CoXL2-1 : CXL2-1 MICRO PULSE ; MICRO PULSE : i
B | ; 1 af Ty 1330FB i TnG 1330F8 I
= £ : PL259 : PL259 _ NG - PL25 5 i -
H | : ! - Wkl Bb%5Y APTER i :
7] i H i H
g ! : PL2S - N PLUG ADAPTER } L : NG - N PLUG ADAPTER | i
3 | ; SUPPLIED BY SAM : CARLEIR L oot : SUPPLIED BY SAM ;
2 i : : COAXIAL CABLE ; ~ ; l
3 3 I f ot : _HF2,3L2/7,307 : N-PLUG ; | E
: o2v(sTIC2YZ.7/7 3AF 02Y(STIC2Y2.7/7 .3AF :
(1599 (is9) :
30m/40m PRECONF 1GURED 30m/40m PRECONF |GURED
: CELLFLEX cABLE T i T i [ . "“‘};—;g&gaﬁe;'a;m :
: LCF 12-50, 80m mox : ; \22V'LCF 12-50, 80m mox :
n : - : e : 1
| i
| ELEC. EQUIPMENT ROOM L SE
i : : : | NG - N PLUG ADAPTER
! : PL250 } ' | SUPPLIED BY SAM !
[ | DTN B pPTER ! : : : 4
i P SUPPLIED BY SMM ™ P og ™M g TNG g TNG ' i
i b S NA N N L :
i UAIS IJEBEG 3400
ELECTRO!
o | UNIT I
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EL AIS EN ESPANA

Nueve autoridades portuarias espanolas de la fachada atlantica, entre ellas la de
Marin, participan en un programa pionero de ayuda a la explotacion portuaria y
navegacion maritima.

Este programa, impulsado por Puertos del Estado y financiado por el plan europeo
Interreg III, permite que tanto las autoridades portuarias, como las organizaciones
del sector y los propios barcos, puedan recibir, en tiempo real, una gran cantidad de
datos sobre la posicion de buques en la franja de 25 millas desde la costa.

El sistema, denominado red SW-AIS, también cuenta con el respaldo de la
Universidad de Cantabria -en un trabajo para la Direccion General de la Marina
Mercante)- y la Armada, junto con un creciente nimero de empresas particulares y
entidades relacionadas con el trafico maritimo, que han solicitado el acceso al
sistema a través de Internet.

El programa se beneficia de que desde el 31 de diciembre del 2004 es obligatoria la
instalacion de un sistema de identificacion automatico (AIS). Este ultimo es «un
dispositivo instalado a bordo que transmite, de forma continua y automatica,
informacion que permite al resto de los buques existentes en la zona o a estaciones
situadas en tierra, identificarlo y conocer su situacion y demas parametros de
movimiento>», segin se menciona en el dltimo nimero de las publicaciones de
Puertos del Estado.

La red SW-AIS, lo que hace, es aprovechar esta informacion y ponerla a disposicion
de las autoridades portuarias y otros organismos, ampliando la capacidad de
transmision de datos y el nUmero de receptores.

UNIVERSIDAD DE OVIEDO Manuel Rico-Secades



LOCALIZACION DEL AIS

Puertos ha colocado en la costa espanola doce estaciones base, que en
Galicia se encuentran en Estaca de Bares, Candelaria, A Coruna, Villano,
Fisterra, punta Cabalo y Silleiro.

Estas estaciones son equipos AIS especiales, colocados en tierra y que
transmiten informacion a los barcos que navegan por su zona de
cobertura, enviando ademas las respuestas a una estacion central en
Madrid.

También transmiten datos meteorologicos y oceanograficos, que
facilitan la navegacion.

Otras seis estaciones AIS, de ayuda a la navegacion, estan colocadas en
boyas en Sisargas, Salvora, Ons y Cies. En este caso, «emiten un tipo de
mensaje especial destinado a los buques que navegan por la zona que
contiene informacion detallada de la ayuda a la navegacion en la que se
encuentra como nombre, situacion geografica y tipo de ayuda>.

Esta actividad permite optimizar cualquier ayuda que se preste desde
tierra a los barcos y los operativos de rescate en caso necesario.

UNIVERSIDAD DE OVIEDO Manuel Rico-Secades
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